PILOT 15-KANALOWY DO SILNIKOW Z RADIEM PR — 15D, P R — 15DT

Instrukcja programowania pilota

Pilot zdalnego sterowania jest urzadzeniem radiowym umozliwiajacym wiaczanie i wylgczanie wielu silnikéw. Kazdy z
silnikébw zawiera odbiornik, ktéry mozna przypisa¢ do jednego lub kilku kanatéw na danym pilocie, moze tez by¢
przypisany do kilku ré6znych kanatéw na wielu pilotach. Jednym pilotem mozna sterowa¢ wybranym silnikiem, kilkoma
silnikami przypisanymi do jednego kanatu lub wszystkimi przypisanymi silnikami naraz. Umozliwia to tworzenie wielu
konfiguracji sterowania silnikami. Pilot obstuguje 15 kanatéw, do ktérych mozna przypisywa¢ silniki. Jeden kanat
obstuguje do 20 silnikéw, tak wiec w przypadku pojedynczych rolet jeden pilot obstuguje 15 x 20 = 300 silnikéw. Nalezy
jednak zwréci¢ uwage, ze kanat grupowy (0) moze obstuzy¢ do 60 silnikéw. Natomiast do jednego silnika mozna wpisa¢
12 kanatéw tego samego lub réznych pilotéw. Informacje o przypisaniu do pilota, zapisywane sa w odbiorniku silnika.
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Opis przyciskéw na pilocie: Dane techniczn e:
A Przycisk GORA Wiacza podnoszenie rolety Napiecie 12V
v Przycisk DOL Wiacza opuszczanie rolety Czestotliwos¢ pracy 433,92 MHz +/- 100 KHz
n Przycisk STOP Zatrzymuije rolete Moc 10 miliwat
> Przycisk K+ Zmienia kanat rosnaco Temp. pracy -10°C = 50°C
< Przycisk K- Zmienia kanat malejgco Zasieg w terenie otw. 200 m
Przycisk P2 Przycisk programowania Zasieg W pomieszcz. 30m

. Przycisk P2 przetacza odbiornik w tryb programowania.
W tym trybie odbiornik moze wykona¢ przychodzace z pilota polecenia przydzielania do kanatéw lub ich kasowania.

. Przycisk K+, K-
Kazde wecisniecie przycisku K+ zmienia na wyswietlaczu numer kanatu od 0 do 15 na nastepny w kolejnosci rosnace;.
Kazde wecisniecie przycisku K- zmienia na wys$wietlaczu numer kanatu od 15 do 0 na nastepny w kolejnosci malejacej.
Kanat O stuzy do sterownia roletami zaprogramowanymi na wszystkich kanatach.

Podtaczenie silnika sterowanego radiowo do pr  adu
Kabel niebieski - zero robocze

Kabel brgzowy - faza

Kabel z6tto — zielony - zero ochronne

UWAGA!
W przypadku niewtasciwego podtaczenia urzadzenie moze ulec uszkodzeniu i stwarza¢ niebezpieczenstwo dla
uzytkownika.

Sterownie

Przyciéniecie jednego z przyciskéw: GORA, DOL, STOP spowoduje odpowiednig reakcje silnika. W tym czasie na
wyswietlaczu pilota pojawi sie numer aktualnego kanatu. Aby sprawdzi¢ numer aktualnie ustawionego kanatu nalezy
wcisna¢ przycisk STOP.

1. Programowanie pierwszego pilota

Istniej @ dwie metody programowania pilota, w zale ~ znos$ci od tego czy w silniku zastosowany jest odbiornik
starszego, czy nowego typu.
Uwaga! W pilocie z programatorem czasowym (PR15 DT) programowanie nalezy przeprowadzi¢ w trybie ,man” .

Odbiornik starszego typu:
Podtacz silnik do pradu, bedzie stycha¢ dtugi pojedynczy dzwiek (jesli nie naci$niesz zadnego przycisku w ciggu 12
sekund silnik wyjdzie z trybu programowania).

Wybierz w pilocie kanat, ktéry chcesz zaprogramowac.
> Naci$nij raz przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwigk.
> Naci$nij ponownie przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
> Nacisnij przycisk P2 po raz trzeci, zostanie to zasygnalizowane 6-krotnym dzwigkiem silnika, co oznacza, ze
kanat jest zaprogramowany.

Zmiana kierunku obrotéw silnika z odbiornikiem starszego typu i
W zaleznosci od sposobu montazu silnika, oznaczenia kierunkéw (GORA, DOL) na pilocie moga by¢ odwrécone, w
stosunku do kierunku ruchu rolety. Aby zmieni¢ kierunek obrotéw silnika nalezy postapi¢ w podany sposob:

Woybierz wtasciwy kanat.
> Nacisnij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwigk.
> Naciénij przycisk DOL, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
> Naciénij ponownie przycisk P2, zostanie to zasygnalizowane 3-krotnym dzwigkiem silnika, nastgpi zmiana
kierunku obrotéw.
Ustawienie kierunkéw dotyczy wszystkich przypisywanych pézniej pilotow.

Odbiornik nowego typu:

W zaleznos$ci od strony, po ktérej zamontowany jest silnik w rolecie, nalezy wybra¢ jeden ze sposobéw programowania.
Podtacz silnik do pradu, bedzie stycha¢ dtugi pojedynczy dzwiek (jesli nie naci$niesz zadnego przycisku w ciggu 12
sekund silnik wyjdzie z trybu programowania).

| sposéb
Woybierz w pilocie kanat, ktéry chcesz zaprogramowac.
> Nacisnij raz przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
> Nacis$nij ponownie przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
> Naci$nij przycisk GORA, zostanie to zasygnalizowane 6-krotnym dzwigkiem silnika, co oznacza, ze kanat
jest zaprogramowany.
Przycisk GORA uruchamia silnik w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
1l spos6b
Woybierz w pilocie kanat, ktéry chcesz zaprogramowac.
> Nacisnij raz przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
> Nacisnij ponownie przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
> Naci$nij przycisk DOL, zostanie to zasygnalizowane 6-krotnym dzwigkiem silnika, co oznacza, ze kanat jest
zaprogramowany.
Przycisk DOL uruchamia silnik w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara

Po przypisaniu pilota do silnika nalezy sprawdzi¢ poprawnos$é operacji poprzez prébne uruchomienie silnika za pomoca,
pilota. Aby odwrdci¢ kierunek pracy silnika nalezy ponownie zaprogramowa¢ wybrany kanat druga metoda.

2. Dodawanie nast epnego kanatu (pilota) do silnika
Operacje dopisania nastepnego kanatu lub nastepnego pilota rozpoczynamy od pilota, ktéry zostat zaprogramowany
jako pierwszy.
Na wys$wietlaczu wpisanego pilota ustaw zaprogramowany wczes$niej kanat.
> Nacisnij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwigk.
> Nacisnij ponownie przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
W dopisywanym pilocie:
> Ustaw numer nowego kanatu, ktéry chcesz zaprogramowac.
> Nacisénij trzeci raz przycisk P2 w pilocie, ktéry chcesz zaprogramowaé, zostanie to zasygnalizowane 5-
krotnym dzwigkiem silnika.
Nowy kanat jest zaprogramowany.

3. Kasowanie kanatu
Na wyswietlaczu pilota ustaw zaprogramowany wczes$niej kanat.
> Nacisnij przycisk P2 raz, silnik wyda pojedynczy dzwiek.



> Nacisnij przycisk STOP, silnik wyda pojedynczy dzwigk.

» Naci$nij ponownie przycisk P2, zostanie to zasygnalizowane 4-krotnym dzwiekiem silnika.
Skasowane zostaty wszystkie zaprogramowane do danego silnika kanaty.

4. Przetaczenie pilota miedzy trybem z podtrzymaniai bez podtrzymania
Pilot ma mozliwo$¢ dziatania w dwaéch trybach:

Tryb z podtrzymaniem ] ]
Nacisnigcie i puszczenie przycisku GORA lub DOL powoduje uruchomienie zaprogramowanej funkc;ji silnika (otwieranie
lub zamykanie rolety). Silnik bedzie dziatat tak dtugo, az catkowicie zamknie lub otworzy rolete.

Tryb bez podtrzymania

Nacisniecie i przytrzymanie przycisku GORA lub DOL powoduje uruchomienie zaprogramowanej funkcji silnika
(otwieranie lub zamykanie rolety). Silnik bedzie dziatat tylko wtedy gdy trzymamy wecisniety przycisk. Puszczenie
przycisku powoduje przerwanie pracy silnika. Jezeli przycisk przytrzymamy dtuzej niz 2 sekundy silnik zacznie dziata¢
tak jak w trybie z podtrzymaniem, czyli do catkowitego zamkniecia lub otworzenia rolety.

Przetaczanie pomiedzy poszczegéinymi trybami wykonujemy w nastepujacy sposob:
Wybierz zaprogramowany wczes$niej kanat
» Naci$nij przycisk P2, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
> Nacisnij przycisk GORA, silnik wyda pojedynczy dzwiek.
» Naci$nij przycisk P2, zostanie to zasygnalizowane 3-krotnym dzwigkiem silnika.
Zmiana ustawienia trybu dziatania pilota zostata zakonczona. Dotyczy ona wszystkich kanatéw i przypisywanych pézniej
pilotow.

5. Ustawienie aktualnego czasu w pilocie PR15 DT
»  wybierz w pilocie tryb MANUAL, w tym celu naci$nij przycisk MODESET
» trzymaj wcisniety przycisk TIMESET — przez 5 sekund (na wys$wietlaczu zaczng migaé cyfry oznaczajace
godzine).
przyciskiem GORA lub DOL ustaw godzine
nacisnij raz przycisk TIMESET (na wys$wietlaczu zaczng migac cyfry oznaczajgce minuty)
przyciskiem GORA lub DOL ustaw minuty
zatwierdz zmiany trzymajac wcisniety przycisk TIMESET przez 5 sekund
nacisnij jeszcze raz przycisk TIMESET.
Aktualny czas jest ustawiony.
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6. Przestawianie kanatu w stan AKTYWNY/NIEAKTYWNY w pilocie PR15 DT
Aby ustawi¢ dla danego kanatu czas otwarcia i zamkniecia rolety nalezy go wprowadzi¢ w stan aktywny:
> ustaw na wyswietlaczu odpowiedni kanat
> naciénij przycisk TIMESET, na wys$wietlaczu obok numeru kanatu pojawi sie symbol strzatek np.

7. Ustawienie trybow pilota - naciénij przycisk MODESET

[man | [auto] [Losowy @]
Poszczegdlne tryby oznaczajg nastepujacy sposob pracy pilota:

A. Dlakanatu CH 00 (kanat grupowy obstugujacy wszystkie przypisane silniki)
Tryb ,man”
»  Drziatajg przyciski GORA/STOP/DOL,
»  Nie dziala sterowanie czasowe.
Tryb ,auto” kanat CH 00 aktywny:
>  Dziatajg przyciski GORA/STOP/DOL
» Dziata sterowanie czasowe
Tryb ,auto” kanat CH 00 nieaktywny:
> Nie dziatajg przyciski GORA/STOP/DOL,
» Nie dziata sterowanie czasowe.
Tryb ,losowy” kanat CH 00 aktywny:
>  Nie dziatajg przyciski GORA/STOP/DOL,
> Dziata sterowanie czasowe w trybie losowym (otwieranie i zamykanie w przedziale + / - 15 min od
ustawionego czasu symulujace obecnos$é os6b w domu)
Tryb ,losowy” kanat CH 00 nieaktywny:
>  Nie dziatajg przyciski GORA/STOP/DOL,
> Nie dziata sterowanie czasowe.

B. Dla pojedynczych kanatéw (CHO1 — CH15):
Tryb ,man”

»  Drzialajg przyciski GORA/STOP/DOL,
> Nie dziata sterowanie czasowe.
Tryb ,auto” kanat aktywny:
>  Dziatajg przyciski GORA/STOP/DOL
> Dziata sterowanie czasowe
Tryb ,auto” kanat nieaktywny:
> Dziata tylko przycisk STOP,
> Nie dziata sterowanie czasowe.
Tryb ,losowy” kanat aktywny:
> Dziata tylko przycisk STOP,
> Dziata sterowanie czasowe w trybie losowym (otwieranie i zamykanie w przedziale + / - 15 min od
ustawionego czasu symulujgce obecno$¢ os6b w domuy)
Tryb ,losowy” kanat nieaktywny:
> Dziata tylko przycisk STOP,
> Nie dziata sterowanie czasowe.

8. Ustawianie godziny podnoszenia i opuszczania rolety w pilocie PR15 DT.
Dla kazdego kanatu pilota mozna ustawi¢ inny czas otwarcia i zamkniecia rolety. Silniki bedg uruchamiane o
odpowiedniej porze w zaleznos$ci od ustawionego trybu pilota.
) wybierz odpowiedni kanat
ustaw tryb AUTO lub LOSOWY
trzymaj wcisniety przycisk TIMESET — przez 5 sekund (na wys$wietlaczu pojawi sie symbol A i zaczng miga¢
cyfry oznaczajgce godzine).
przyciskiem DORA lub DOL ustaw godzine otwarcia rolety
naci$nij raz przycisk TIMESET (na wyswietlaczu zaczng migac¢ cyfry oznaczajace minuty)
przyciskiem GORA lub DOL ustaw minuty otwarcia rolety
nacisnij przycisk MODESET, na wy$wietlaczu pojawi sie znak ¥
przyciskiem DORA lub DOL ustaw godzine zamkniecia rolety
naci$nij raz przycisk TIMESET (na wyswietlaczu zaczng migac¢ cyfry oznaczajace minuty)
przyciskiem GORA lub DOL ustaw minuty zamknigcia rolety
zatwierdz ustawienia trzymajac wcisniety przycisk TIMESET przez 5 sekund.
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Réznica pomiedzy czasem otwarcia i zamkniecia rolety nie moze by¢ mniejsza niz 32 min. W przeciwnym wypadku na
wys$wietlaczu pojawi sie symbol , Er” — btad.
Nie ma mozliwosci ustawienia czasu otwarcia i zamkniecia dla kanatu CH 00.

Uwagi:

Podczas procesu programowania pilota, kazde wcisniecie odpowiedniego przycisku zostaje potwierdzone sygnatem
silnika. Jezeli w trakcie programowania po sygnale dzwiekowym nie zostanie nacisniety zaden przycisk w ciagu 4
sekund, silnik wychodzi z trybu programowania.

Po zakonczeniu programowania, silnik wielokrotnym sygnatem potwierdzi zakoficzenie programowania.

Kazdorazowe wpisanie nowego pilota wymaga odtgczenia napigcia od silnika. Nalezy wiec tak przygotowaé instalacje
elektryczng aby mozliwe byto niezalezne odtgczenie od zasilania kazdej z rolet.

Uzytkowanie

Na zasieg dziatania pilota oraz jako$¢ sygnatu radiowego moga wptywac lokalne zrodta zaktdcen takie jak silniki
elektryczne czy tez inne urzadzenia radiowe dziatajgce na tej samej czestotliwos$ci. Przy braku reakcji na sygnat
sterujacy pilota nalezy ponowi¢ wysytanie polecen zmieniajac potozenie pilota.

Urzadzenie nalezy utrzymywac¢ w czystosci oraz chroni¢ przed zanieczyszczeniami. Nie nalezy wystawia¢ urzadzenia na
dziatanie skrajnych temperatur, wilgoci oraz duzych wibraciji.

W celu wymiany baterii nalezy zdja¢ tylng ostone pilota. Bateria znajduje sie w metalowym uchwycie. W czasie jej
wymiany nie nalezy uzywa¢ metalowych narzedzi. Wykorzystywany typ baterii to w pilocie PR15 DT - 27A12V, w pilocie
PR15 D - CR2430.

Urzadzenie sterujace nalezy chroni¢ przed dostepem do niego os6b niepowotanych. Przed wyrzuceniem urzadzenia
nalezy skasowa¢ wszystkie przypisane do niego silniki.

Niepotrzebne urzadzenie nalezy poddac¢ utylizacji, zgodnie z odpowiednimi przepisami.



